Zagadnienia do egzaminu poprawkowego z Pracowni urzqdzen

i systemow mechatronicznych (3 TM):

I. Elektryczne uklady lacznikowe, uklady z obwodami sterujacymi i roboczymi
(energetycznymi) oraz uktady stycznikowe:

1.

2.

3.

1

@

Zasada dziatania lacznikoéw jednobiegunowych, seryjnych (Swiecznikowych),
zmiennych (schodowych) oraz krzyzowych.

Zastosowanie lacznikow jednobiegunowych, seryjnych (Swiecznikowych), zmiennych
(schodowych) oraz krzyzowych.

Projektowanie ukltadéw elektrycznych opartych na tacznikach jednobiegunowych,
seryjnych (Swiecznikowych), z wymuszong kolejnoscia zataczania z tacznikami
seryjnymi (Swiecznikowymi), opartych na tacznikach zmiennych (schodowych),
opartych na tacznikach krzyzowych oraz realizujacych funkcje bramek logicznych typu:
OR, AND, NOT, NOR, NAND, XOR (ryglowanie) i z wyborem 2 z 3.

Symbole graficzne przyciskow i tacznikéw.

Podziat na obwody sterujqce i robocze (gtdwne).

Projektowanie ukladéw sterowania impulsowego, sterowania impulsowego z obwodem
sterujgcym zasilanym niskim napieciem, z podtrzymaniem, sterowania kolejnosciowego,
nawrotnego silnika elektrycznego (pradu statego, zmiennego - komutatorowy

i asynchroniczny oraz tr6jfazowy), z blokadami (np. zabezpieczenie przed
jednoczesnym wlaczeniem obrotow lewych i prawych w silniku elektrycznym), ze
sterowaniem zalgczania silnikow tréjfazowych (uktad gwiazda - tréjkat)

i automatycznego sterowania zalaczaniem silnikoéw trojfazowych (uktad

gwiazda - trojkat).

Budowa i zasada dziatania uktadu do wykrywania kolejnosci faz zbudowanego

w oparciu o dtawik oraz o kondensator.

Sposoby zabezpieczen przed uszkodzeniem ukladow i instalacji elektrycznej.

Symbole graficzne wylacznikéw nadpradowych, réznicowopradowych, termicznych,
przekaznikow, przekaznikow czasowych, silnikow elektrycznych.

II. Sensoryka:

1.

Znajomo$¢ symboli graficznych czujnikéw (indukcyjnych, pojemnosciowych,
magnetycznych optycznych i ci$nienia), zestykow, przyciskow, cewek, zaworow

i aparatury pneumatycznej, lampek sygnalizacyjnych oraz sterownikéw PLC.
Znajomos$¢ budowy wewnetrznej i doktadnej zasady dziatania czujnikow indukcyjnych,
pojemnos$ciowych, optycznych, magnetycznych i ci$nienia, ich wady i zalety

w poréwnaniu z innymi czujnikami.

Zastosowanie czujnikdw indukcyjnych, pojemnosciowych, optycznych, magnetycznych
i ci$nienia.

II1. Diagramy opisujace dziatanie uktadéw pneumatycznych i elektropneumatycznych:

1.

2.

3.

Znajomos¢ symboli i oznaczen stosowanych w diagramach drogowych (przemieszczen)
oraz w diagraméw stanow (cyklograméw).

Tworzenie diagraméw drogowych (przemieszczen) opisujacych dzialanie uktadow
pneumatycznych i elektropneumatycznych na podstawie tresci zadania.

Tworzenie diagramow stanow (cyklograméw) opisujacych dziatanie uktadow
pneumatycznych i elektropneumatycznych na podstawie tresci zadania.

IV. Elementy i urzadzenia podiaczane do sterownikow PLC:

1.

Konfiguracja przyciskow sterujacych.



NoukwnN

Budowa i zasada dziatania stycznikow i przekaznikoéw pomocniczych oraz czasowych.
Przyczyny awarii stycznikow i przekaznikow pomocniczych oraz czasowych.
Konfiguracja stycznikdw i przekaznikow pomocniczych oraz czasowych.

Schematy podlaczenia elementéw do sterownika PLC.

Lista przyporzadkowania elementéw podtaczonych do sterownika PLC.

Podziat i zadania uktadéw sterujacych i roboczych.

V. Schematy elektryczne, pneumatyczne i hydrauliczne:

1.

2.

3.

Rysowanie odreczne schematow uktadow sterujacych i roboczych na podstawie tresci
zadania.

Rysowanie schematow uktadow sterujacych i roboczych na podstawie tresci zadania
w programie FluidSIM.

Znajomos$¢ symboli graficznych zestykow, przyciskow, przekaznikow pomocniczych
oraz czasowych, lampek sygnalizacyjnych, sterownikow PLC, stycznikow, a takze
elementow pneumatycznych i hydraulicznych oraz automatyki.



